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3. Műhold-vevő távolság mérése, helymeghatározás
Kódmérés
A műhold-vevő távolság meghatározása a navigációs kódok futásideje alapján. A futásidő a jel műholdról történő kibocsátása, és a jel vevőbe történő beérkezése között értendő. Gyorsabb, de kisebb pontosságú.
Fázismérés
A műhold-vevő távolság meghatározása az antennába beérkező vivőhullám egész hullámperiódusainak, és a fázisának (törtperiódusának) összeadásával. A fázis közvetlenül mérhető, de az egész periódusok száma (ciklus többértelműség) csak hosszabb észleléssel határozható meg.
Ciklus-többértelműség (fázis-többértelműség)
A fázisméréssel történő műhold-vevő távolság meghatározása során az egész periódusok száma ismeretlen, amikor a jel az antennába érkezik. Az egész periódusok száma egész szám, ami hosszabb észlelés feldolgozásával, vagy korrekció alkalmazásával határozható meg.
Órahiba
A műholdak és a vevő órajárásának eltérése, ami a távolságmeghatározásban szabályos hibát okoz. Ez a hiba minden műhold-vevő távolságot azonos mértékben terhel.
Áltávolság (pszeudo-távolság)
Az órahibával terhelt műhold-vevő távolság. Az órahiba meghatározása után az áltávolságból valódi távolság számítható.
PDOP-érték
Ez a mutatószám azt fejezi ki, hogy a műholdak pillanatnyi térbeli elrendeződése (konstellációja) mennyire járul hozzá a vízszintes koordinátameghatározás hibájához. Normál mérési körülmények között 1 körüli PDOP érték kedvező, 2 fölött kedvezőtlennek számít.
Horizontrajz (skyplot)
A műholdak elhelyezkedését ábrázolja a vevőhöz képest egy olyan poláris koordinátarendszerben, ahol a sugár a zenitszöggel arányos. A horizontrajz középpontja a vevő zenitje, legkülső köre a vevő körüli horizont.
Pontmérés átlagolással
A pontosság növelése érdekében egy mozdulatlan pont koordinátáit a vevő egymás után több alkalommal meghatározza, majd ezek átlagát képezi eredményként. Az egyes mérések átlagtól való eltérései a mérés pontosságára utalnak.
Folyamatos mérés
A vevő haladás közben előre megadott időközönként (távolságonként) rögzít a koordinátákat. Járműről történő mérésnél jellemző.
Hidegindítás
A vevő bekapcsoláskor nem tartalmaz korábbról származó, de még érvényes navigációs üzeneteket, sem a saját közelítő helyét nem ismeri, ezért a helymeghatározás teljes folyamatát az elejéről kezdve el kell elvégeznie.
Melegindítás
A vevő bekapcsoláskor érvényes navigációs adatokkal, illetve korábbi mérésből származó, közelítő helyadatokkal rendelkezik, ezért a helymeghatározás rövidebb idő alatt megtörténik.

